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 برق و الكترونيكرشته مهندسي 

  مدارها - 1
  KCL و     KVLرشف يقوانين ك •
  موازي/ مدارهاي معادل سري  •
  تجزيه و تحليل گره و حلقه •
  قضاياي تونن و نرتن •
  امپدانس •
  توابع تبديل •
  پاسخ گذار و پاسخ حوزه فركانسي •
  تشديد •
  تبديلهاي لاپلاس •
  هاتئوري دو قطبي •
  )پسيوساده(فيلترها •

  قدرت -2 
  فازسه  •
  خطوط انتقال •
  تنظيم ولتاژ •
  Y    ،∆ اتصالات دلتا و واي  •
  فازورها •
  موتورها •
  الكترونيك قدرت •
  )PF(ضريب توان •
  ترانسفوماتورها •

   الكترومغناطيس- 3
  )برداري، تحليل فضائيگيري روابطاندازه(الكترومغناطيس / الكترواستاتيك  •
  انتشار امواج •
  )فركانس بالا(خطوط انتقال  •

  كنترلهاي   سيستم-4
  )پيشخور و پسخور(هاي بلوكي دياگرام •
  (Bode)هاي بودي منحني •
  ، خطاهاي حالت دايمي )PID ،بهره(ها عملكرد كنترل كننده •
  هامكان ريشه •
  پايداري •

    مخابرات- 5
   پايهدي مدولاسيون/ مفاهيم مدولاسيون  •
  سري فوريه/  فوريه هايتبديل •
  برداريقضيه نمونه •
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  OSIل مدل  شام،هاي كامپيوتريشبكه •
  مالتي پلكسينگ •

   پردازش سيگنال-6
  تبديل آنالوگ به ديجيتال و برعكس •
  )پيوسته و گسسته(كانولوشن  •
  معادلات تفاضلي •
 Zهاي تبديل •

    الكترونيك-7
  ) p-n جريان رانش، باندهاي انرژي، باندهاي ناخالصي سازي، نظريه /تونل سازي، جريان پخش(ها اصول نيمه هادي •
  مدارهاي باياس •
  هاي تفاضليتقويت كننده •
  هاها و عملكردهاي آنمدل و ) BJT ،CMOSديودها، ترانزيستورها،(هاي گسسته دستگاه •
  هاي عملياتيتقويت كننده •
  )اكتيو(فيلترها  •
  )هاها، مبدلها، اكتساب دادهگيرياندازه(ابزار دقيق  •

  هاي ديجيتال  سيستم- 8
  سيستم اعداد •
  نترلطراحي سيستم ك/ ها مسير داده •
  منطق بول •
  هاشمارنده •
  هافليپ فلاپ •
  هادستگاهاي منطقي برنامه پذير و آرايه گيت •
  هاي منطقيمدارها و گيت •
  )، نقشه كارنو SOP ،POS(مينيمم سازي منطقي  •
  هادياگرام/ جداول حالت  •
  هاي زمان بنديدياگرام •

  هاي كامپيوتري  سيستم- 9
  )cache، حافظه pipelining  مثالبعنوان(معماري  •
  مدارهاي واسط •
  هاميكروپروسسورها يا ريزپردانده •
  ها و تكنولوژي حافظهسيستم •
  )گراساختاريافته، از بالا به پائين، از پائين ببالا، طراحي شي(افزاري رمهاي طراحي نروش •
  )هاها، ساختمان دادهسازي ساختاريافته، الگوريتمبرنامه(سازي نرم افزاري پياده •

  
  


